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บทท่ี 1 
บทนำ 

1.1 ความเป็นมาและความสำคัญ 
ปัจจุบันเทคโนโลยีเข้ามามีบทบาทต่อวิถีการดำเนินงานหรือเกี่ยวข้องกับชีวิตของมนุษย์มากขึ้น 

ทั้งในเชิงธุระกิจการจัดการศึกษาและอื่นๆการนำเทคโนโลยีเข้ามาช่วยในการใช้ในชีวิตประจำวัน 
ในช่วงสถานการณ์ของการแพร่ระบาดของโรคติดต่อเชื้อไวรัสโคโรนา 2019 ที่มีจำนวนผู้ติดเชื้อเพิ่ม
มากขึ้นอยู่เรื่อยๆ แม้ว่าจะมีการฆ่าเช้ือและป้องกันตนเองในเบ้ืองต้น แต่เช้ือไวรัสสามารถอาศัยอยู่บน
พื้นผิวของสิ่งต่าง ๆ ได้ในระยะเวลาที่แตกต่างกัน จึงอาจสัมผัสกับละอองสารคัดหลั่ง จากระบบ
ทางเดินหายใจของผู้ติดเชื้อโดยไม่รู้ตัว ส่งผลให้เชื้อไวรัสแพร่กระจายได้อย่างรวดเร็ว ดังนั้น การฆ่า
เช้ือไวรัสบนส่ิงของ หรือวัสดุอุปกรณ์ต่าง ๆ จึงเป็นอีกแนวทางหนึ่งท่ีสำคัญและจำเป็นมาก  

จากปัญหาข้างต้นทำให้ในหลายๆหน่วยงานจะต้องทำการแก้ไข้ปัญหาไม่ให้เกิดการแพร่เช้ือไวรัส
โคโรนา 2019 ไปมากกว่าเดิม โดยการแก้ไขของหน่วยงานคือ ทำการทำจุดที่ให้บริการสำหรับ
ประชาชนตามท่ีชุมชนหรือท่ีสาธารณะให้มีตู้ฆ่าเช้ือไว้ให้บริการสำหรับประชนท่ัวไป เพื่อให้ประชาชน
ได้ใช้สำหรับการฆ่าเชื ้ออุปกรณ์เครื ่องใช้ส่วนตัวบุคคลขนาดเล็กของประชาชนทั่วไป เช่นกุญแจ 
แว่นตา นาฬิกา รวมถึงเหรียญและธนบัตรจะสามารถลดโอกาสการติดเช้ือและการแพร่กระจายเช้ือลง
ได้ 

การพัฒนาตู้ฆ่าเชื ้อพัสดุด้วยการควบคุมผ่านแอปพลิเคชัน ไลน์สำหรับฆ่าเชื ้อบนสิ่งของหรือ
อุปกรณ์ส่วนบุคคล สามารถนำส่ิงของมาฆ่าเช้ือผ่านตู้ฆ่าเช้ือควบคุมผ่านสมาร์ทโฟร์แอปพลิเคชันไลน์
ท้ังแบบออนไลน์เครือข่ายอินเทอร์เน็ต  
1.2 วัตถุประสงค์ของโครงงาน 

 1.2.1  เพื่อพัฒนาและจัดทำระบบแอปพลิเคชันไลน์ตู้ฆ่าเช้ือพัสดุให้มีความสะดวกแก่ผู้ใช้งาน 
    1.2.2  เพื่อศึกษาระบบและข้อมูลท่ีใช้ในการทำงานของระบบตู้ฆ่าเช้ือพัสดุ 

1.3 ขอบเขตโครงงาน 
      1.3.1ขอบเขตเชิงเนื้อหา 

- สามารถแจ้งเตือนการรับพัสดุและการฆ่าเช้ือได้ 

- ผู้ใช้งานสามารถตรวจสอบประวัติการฆ่าเช้ือของตู้พัสดุได้ 

- ป้องกันการเสียหายและสูญหายของพัสดุ 
       1.3.2 ขอบเขตเชิงเทคนิค 
 -    ใช้ Arduino IDE ในการเขียนโค้ด 

 -    ใช้ NodeMCU V3 ESP8266 ใช้เป็นอุปกรณ์ประมวลผลและส่ังการระบบ 
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 -    ใช้ Line Notify ในการแจ้งเตือน 

1.4 เคร่ืองมือและอุปกรณ์ที่ใช้ 
1.4.1 ฮาร์ดแวร์ท่ีใช้ในโครงงาน 

         -  โน๊ตบุ๊ค Spec: intel(R)Core(TM) i7-9750H CPU@2.6GHz2.59GHz/RAM 16 GB) 
         -   NodeMCU V3 ESP8266 
         -   PN5180 โมดูล RFID/NFC 
         -    เซ็นเซอร์วัดระยะทาง Ultrasonic HC-SR04 
         -   รีเลย์โมดูล 5v ขนาด 2 ch 
         -   กลอนประตูอิเล็กทรอนิกส์ 12-24V 
         -    สายไฟดำแดง 1.0 SQ.MM 
         -    สายแพ 4 พิน 
         -    หลอดไฟ UVC 20W 
         -    Adapter 9 v 2A 2000mA (ขนาดหัว 4 x 1.7mm) 
         -   เทอร์มินอลบล็อก 

  -   ปล๊ักไฟ 
1.4.2 ซอฟต์แวร์ท่ีใช้ในโครงงาน 
  - ระบบปฏิบัติการ Windown 11 
  - Arduino ide 
  - LINE Notify 
1.4.3 วัสดุอุปกรณ์ 
- Plastwood 
- น็อต 
- สกรู 
- บานพับ 
- ท่ีจับ 
- ไม้ 2 x 2 
- ซิลิโคน 

1.5 กลุ่มเป้าหมาย 
 เพื่อให้ผู้ใช้งานคือคนท่ีส่ังพัสดุ เพื่อลดการสัมผัสกับพัสดุโดยตรง  โดยท่ีพัสดุยังไม่ผ่านการฆ่า
เช้ือผู้ใช้งานท่ีไม่สะดวกรับด้วยตนเองหรือผู้ใช้งานท่ีต้องการความปลอดภัยในการรับพัสดุ 
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1.6 วิธีการดำเนินงาน 
ตารางท่ี 1.6 วิธีดำเนินงานตาราง 1 

 

 

1.7 ประโยชน์ที่คาดว่าจะได้รับ 
        1.7.1 แอปพลิเคชันไลน์จะสามารถทำให้การใช้งานตู้ฆ่าเชื้อพัสดุมีความสะดวกแก่ผู้ใช้งาน
ยิ่งขึ้น 
        1.7.2 ช่วยให้เข้าใจการทำงานของระบบตู้ฆ่าเช้ือพัสดุ เพื่อนำมาประยุกต์ใช้กับระบบแอปพลิเค
ชันไลน์ 
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บทท่ี 2 
ทฤษฎีและงานวิจัยที่เกี่ยวข้อง 

 โครงงานวิจัย เรื่อง ระบบส่ังการแอปพลิเคชันไลน์ตู้ฆ่าเช้ือพัสดุอัจฉริยะ มีการรวบรวมข้อมูล ศึกษา
ทฤษฎี และงานวิจัยท่ีเกี่ยวข้อง ดังนี ้

2.1 ระบบปฎิบัติการ Window 11 
2.2 Arduino IDE 
2.3 Line Notify 
2.4 งานวิจัยท่ีเกี่ยวข้อง 

2.1 ระบบปฎิบัติการ Window 11 
Windows คือ ระบบปฏิบัติการคอมพิวเตอร์ระบบหนึ่ง (operating system) ที ่สร้างขึ ้นโดย 

บริษัทไมโครซอฟต์ เนื่องจากความยากในการใช้งานดอส ทำให้บริษัทไมโครซอฟต์ได้มีการพัฒนา 
ซอฟต์แวร์ที ่เรียกว่า Windows โดยมีลักษณะที่มีส่วนติดต่อกับผู้ใช้แบบกราฟิกที ่เรียกว่า GUl 
(Graphical User lnterFace) มีการเเสดงผลเป็นรูปภาพและใช้สัญลักษณ์ในรายการเลือกหรือmenu 
สัญลักษรูปหรือicon ในการสั่งงานคอมพิวเตอร์แทนการพิมพ์คำสั่งทีละบรรทัด ทำให้การใช้งาน
คอมพิวเตอร์ง่ายข้ึนและ ยังทำให้ซอฟต์แวร์น่าใช้งานมากขึ้น 

 

 
 

รูปที่ 2.1 ระบบปฎิบัติการ Window 11 
รูป 1 

แต่วินโดวส์ก็ยังไม่ใช่ระบบปฏิบัติการจริง ๆ เนื่องจากมันจะต้องทำงานอยู่ภายใต้การควบคุม
ของดอส อีกที กล่าวคือจะต้องมีการติดต้ังดอสก่อนท่ีจะติดต้ังระบบปฏิบัติการ Windows และผู้ใช้จะ
สามารถ เรียกใช้คำส่ังต่าง ๆ ท่ีมีอยู่ในดอสได้โดยผ่านทางWindows ซึ่ง Windows จะง่ายต่อการใช้
งานมากกว่าดอส 
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ระบบปฏิบัติการ windows ใช้หลักการแบ่งงานเป็นส่วน เรียกว่า หน้าต่างงาน (windows) 
ที ่แสดง ผลลัพธ์แต่ละโปรแกรม ปัจจุบันมีการผลิตและจำหน่ายหลายรุ่น เช่น Windows XP , 
Windows Vista, Windows 7,Windows 8 , Windows 8.1 , Windows 10  และร ุ ่นล่าสุดก ็ คือ 
Windows 11 นั้นเอง 

Layout ของ Windows 11 ใหม่ถูกเรียกว่า Snap Layout คือจะแบ่งสัดส่วนในการวางของ 
Application จะวางแบบอัตโนมัติ โดยสามารถจับเป็นกลุ่ม และสามารถ จัดเก็บหรือลบออกแล้วจัด
ใหม่และนอกจากนี้ยังมาพร้อมกับการส่ังงานใช้งานปากกาได้ง่ายและสามารถเรียกเครื่องมือใช้งานได้
ง่ายมากขึ้น และ Keyboard บนหน้าจอรองรับแบบ Swipe หรือการลากแปลงเป็นคำได้ พร้อมกับ
พูดแล้วเปล่ียนเสียงเป็นคำได้ในบางภาษา แถมรองรับ Gesture Control ได้เช่นเดียวกัน 
2.2 Arduino IDE 

      Arduino IDE เป็นโปรแกรมท่ีใช้สำหรับการเขียนโปรแกรมควบคุมและสามารถทำการแปลง
ไฟล์ดังกล่าวเพื่อนำไปอัพโหลดลงยังบอร์ด Arduino โดยเราสามารถท่ีจะเลือกใช้โปรแกรมแบบ 
online IDE หรือ desktop IDE ก็ได้ 

 การใช้งานโปรแกรม Arduino IDE 
โปรแกรม Arduino IDE จะประกอบไปด้วยเมนูบาร์, เมนู shortcut, พื้นท่ีเขียนโปรแกรมควบคุม

, พื้นที่แสดงสถานะของโปรแกรม ตัวโปรแกรมสามารถอัพโหลดข้อมูลไปยังบอร์ด Arduino และ
ติดต่อได้โดยตรง 

ในการเขียนโปรแกรมควบคุมของโปรแกรม Arduino IDE นั้น เราจะเรียกว่า Sketch โดยการ
เขียน Sketch นี้ จะเป็นการเขียนในลักษณะของข้อความและทำการบันทึกให้เป็นไฟล์นามสกุล ino 
ซึ่งเราสามารถท่ีจะเขียน ลบ ค้นหาและเปล่ียนแปลงข้อความได้ 

 

 
รูปที่ 2.2 Arduino IDE 

รูป 2 
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2.3 Line Notify 

บริการท่ี Line ได้เตรียมไว้ให้ในรูปแบบของ API ให้กบนักพัฒนานั้น สามารถนําไปใช้ต่อยอด 
พัฒนาโปรเจค ที่มีความต้องการส่งข้อความในการแจ้งเตือนเข้าไปยัง บัญชีส่วนตัวของเรา หรือ
กลุ่มได้  

 

 
รูป 3 

รูปที่ 2.3  Line Notify 

 
2.4 งานวิจัยที่เก่ียวข้อง 

2.4.1 งานวิจัย  ตู้อบโอโซนเพื่อฆ่าเชื้อโรค 
ผู้จัดทำ  สำนักงานพัฒนาวิทยาศาสตร์และเทคโนโลยีแห่งชาติ (สวทช.) 
ปีที่ตีพิมพ์ : 2563 

โครงงานนี้เป็นการช่วยลดการแพร่กระจายของเชื้อโรคซึ่งเป็นการฆ่าเชื้อโรคด้วย
โอโซนเป็นวิธีท่ีมีประสิทธิภาพและนิยมใช้การมานานโดยเฉพาะช่วงท่ีขาดแคลนน้ำยาฆ่าเช้ือ
หรือเจลแอลกอฮอล์ สำนักงานพัฒนาวิทยาศาสตร์และเทคโนโลยีแห่งชาติ ร่วมทำกับ 
สถาบันวิจัยเทคโนโลยีชีวิภาพและวิศวกรรมพันธุศาสตร์ มหาลัยจุฬาลงกรณ์ ได้พัฒนาเครื่อง 
Germ ZerO3 Sterilize หรือตู้อบโอโซนเพื่อฆ่าเชื ้อโรค เพื่อใช้ในการกำจัดเชื ้อโรคบน
อุปกรณ์ท่ีใช้ในชีวิตประจำวัน เช่น โทรศัพท์ ธนบัติ กระเป๋าสตางค์ เพื่อลดการสัมผัสเช้ือโรค 
การทำงานเครื่องจะแสดงสถานะทํางานเป็นไฟสีแดง เมื่อสิ้นสุดกระบวนการกําจัดเชื้อโรค
แล้ว จะเข้า สู่กระบวนการสลายโอโซน เพื่อให้ปริมาณโอโซนลดความเข้มข้นให้อยู่ใน ระดับ
ที่ปลอดภัยกับมนุษย์ และจะแสดงสถานะเป็นไฟสีเขียว เพื่อแสดงว่า ปลอดภัยและสามารถ
เปิดบานประตูเพื่อนําส่ิงของในตู้ออกมาได้  
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2.4.2  งานวิจัย  ผลการวิจัยการฆ่าเชื้อเชื้อด้วยการอบร้อน และฉายรังสี UV-C  

 เพื่อนำหน้ากาก N95 และหน้ากากอนามัยกลับมาใช้ซ้ำ 
ผู้จัดทำ  นางสาวนันท์นรินทร์ จีนดา,นางสาวศุภรดา สุวนันท์ธนากร,นางสาวกนกวรรณ ทอง
คำ,นางสาวสิรลักขณ์ ลิ้มประเสริฐ,นางสาวสุกานดา ไชโสกเชือก,นางสาววาสนา สกุลทอง,
นางสาวภัทรภา กุนเสน และนางสาวนิจวิภา ทองแนบ 

 ระดับการวิจัย : ปริญญาตรี  ปีการศึกษา : 2563 
โครงงานนี้เป็นการทดลองการหาการใช้ความร้อนหรือUV-Cที่ทำลายเชื้อโรคใน

หน้ากากได้และสามารถนำกลับมาใช้ซ้ำได้ เนื่องจากการระบาดของเช้ือโคโรนาไว้รัสสายพันธุ์
ใหม่2019ทำให้เกิดการขาดแคลนหน้ากาอนามัย โดยทั่วไปไม่แนะนำให้ใช้หน้ากากซ้ำ
มากกว่า 1 ครั้ง เพราะประสิทธิ์ภาพและความปลอดภัยในการป้องกันการติดเชื้อลดลง แต่
ในสถาการณ์ที่มีการะระบาดและทรัพยากรขาดแคลนทำให้มีความจำเป็นต้องใช้ซ้ำไม่ว่าจะ
แบบใช้แล้วทิ้งหรือแบบผ้าที่ต้องมีการซักอยู่บ่อยครั้งจึงทำให้ต้องหาวิธีทำลายเชื้อโรคบน
หน้ากากอนามัยเพื่อนำกลับมาใช้ซ้ำได้อย่างปลอดภัย โดยทดลองวิธีการทำลายเช้ือโรค 4 วิธี  

1. การฉาย gamma radiation : ทำลายเชื้อโรคได้ดีทะลุผ่านพื้นผิวได้ดีแต่จาก
การศ ึ กษาพบว ่ าอ าจทำลาย เส ้น ใยส ั ง เ คราะห ์ ของหน ้ าก าก ชนิ ด 
Polypropylene 

2. การอบแก๊ส ethylene oxide : เป็นวิธีทำลายเชื้อโรคที่ใช้กันแพร่หลายใน
โรงพยาบาล และใช้สำหรับหน้ากากได้ แต่อาจมีการตกค้างของแก๊ส ซึ่งเป็นสำ
รก่อ มะเร็ง และเป็นพิษ ในหน้ากากได้ แม้จะมีข้อมูลการอบแก๊สหน้ากากก่อน
นำมาจำหน่าย แต่การนำมาใช้ซ้ำภายใน ระยะเวลาสั้นๆ อาจทำให้แก๊สระเหย
ออกไม่หมด และ เกิดอันตราย 

3. การอบความร้อน : เป็นวิธีที่น่าสนใจมากเพราะประชาชนทั่วไปสามารถทำได้ 
แต่ต้องใช้ความร้อนที่พอดีสำหรับทำลายเชื้อและไม่ร้อนเกินไปจนเส้นใยของ
หน้ากากเสียหาย *การอบร้อนอย่างเดียว ในอุณหภูมิท่ีไม่สูงพอไม่สามารถกำจัด
เช้ือไวรัส ได้หมด* 

4. การฉายรังสีultraviolet C (UV-C) : การฉายแสง UV 20 นาที หรือการอบร้อน
บวกฉายแสง 11 นาทีสามารถกำจัดเช้ือ หมดได้ 
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2.4.3 งานวิจัย  ตู ้อบฆ่าเชื ้อไวรัสระบบไฮบริดควบคุมผ่าน  RFID สำหรับสถานที่ 
สาธารณะและชุมชน  

ผู้จัดทำ  นายวิชัยเกียรติ รัตนทองคำ    
           นางสาวปิยพร หนูตา    
           นางสาวอรุณวดี ศิลาเหลือง 
ระดับการวิจัย : ปริญญาตรี  ปีการศึกษา : 2564 

เป็นการออกแบบและพัฒนาระบบ บริหารจัดการแหล่งชุมชน สถานที่สาธารณะท่ี
เครื่องฆ่าเช้ือไวรัสไว้บริการใช้สำหรับการฆ่าเช้ืออุปกรณ์เครื่องใช้ส่วนตัวบุคคลขนาดเล็กของ
ประชาชนทั่วไป เช่นกุญแจ แว่นตา นาฬิกา รวมถึงเหรียญและธนบัตรจะสามารถลดโอกาส
การติดเช้ือและการแพร่กระจายเชื้อลงได้ ถ้าสามรถนำมาใช้สำหรับการฆ่าเชื ้อหน้ากาก
อนามัยเพื่อการใช้ซ้ำ จะเป็นการลดภาระค่าใช้จ่ายของประชาชนลงได้ส่วนหนึ่งด้วยตู้อบฆ่า
เช้ือไวรัสระบบไฮบริดควบคุมผ่าน RFID สำหรับสถานศึกษาและชุมชน โดยการจัดสรรพื้นท่ี
ของตู้อบฆ่าเช้ือกำหนดขนาดและจำนวนช่อง 3 รูปแบบ 

1. การอบฆ่าเช้ือด้วยโอโซน ท่ีตู้ขนาด 30 x 30 เซนติเมตร จำนวน 4 ช่อง 
2. การอบฆ่าเช้ือด้วยรังสี UV-C ท่ีตู้ขนาด 15 x 15 เซนติเมตร จำนวน 4 ช่อง 
3. การอบฆ่าเช้ือด้วยความร้อนท่ีขนาด 30 x 30 เซนติเมตร จำนวน 4 ช่อง 

ในส่วนของความปลอดภัยของผู้ใช้ได้เลือกใช้ระบบ RFID ที่กำหนดรหัสจากคีย์การ์ดเพื่อทำ
การ  เปิด-ปิดตู้           

การควบคุมสำหรับ 1 ตู้ (มีท้ังหมด 12 ช่อง) ควบคุมด้วย Controller Unit ท่ีจะทำ
หน้าที ่ในการควบคุมการทำงานของระบบฆ่าเชื ้อแต่ละชนิดได้แก ่ 1) การใช้ร ัง สี
อัลตราไวโอเลต หรือรังสียูวี (Ultraviolet radiation, UV) 2) ก๊าซโอโซนในการฆ่าเชื้อโรค 
และ 3) การใช ้ความร ้อนช ่วง 50 - 60 องศาเซลเซ ียส ม ีการกำหนดรห ัสจากคีย์
การ์ด RFID เพื่อทำการเปิดและปิดตู้สำหรับการนำสิ่งของเข้าสู่ตู้เพื่อทำการกำจัดเชื้อไวรัส 
การนำอุปกรณ์เครื่องใช้ส่วนบุคคลนำเข้าอบในเครื่องบริเวณที่สาธารณะอาจมีความกังวล
เรื่องความปลอดภัยของทรัพย์สินของผู้ใช้บริการ ดังนั้นเครื่องฆ่าเชื้อดังกล่าวจึงต้องมีระบบ
ควบคุมการใช้งานและสิทธิ์ในการเปิดเครื่องเพื่อนำอุปกรณ์ที่ผ่านการฆ่าเชื้อออกมาเฉพาะ
เจ้าของอุปกรณ์ ซึ่งก็คือ ระบบ RFID สำหรับผู้ที่นำอุปกรณ์ดังกล่าวใส่ในเครื่องเพื่อฆ่าเช้ือ
เท่านั้น 
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2.4.4 งานวิจัย การทำระบบควบคุมการเข้าประตูด้วยอาร์เอฟไอดี และอาร์ดูโน 
ผู้จัดทำ  ธนิต พณิชยกุล 
ระดับการวิจัย : ศิลปะศาสตรมหาบัณฑิต (คหกรรมสาสตรศึกษา)  ปีการศึกษา : 2558 
 เป็นการศึกษาจากหลายๆแหล่ง และเพื่อพัฒนาระบบการระบุตัวตนโดยใช้เครื่อง
อาร์ดูโนมาควบคุมเทคโนโลยีอาร์เอฟไอดี เป็นระบบในการพิสูจน์ตัวตนของผู ้ใช้งานท่ี
ต้องการผ่านประตู โดยมีรูปแบบการแสดงประวัติการผ่านประตูของบุคคล เพื่อให้ผู้ที่ดูแล
ระบบทราบข้อมูล ดังนี้ 

• ผู้ดูแลระบบสามารถลงทะเบียนให้บุคคล หรือนักศึกษาท่ีต้องการผ่านประตู
ได้ 

• ผู้ดูแลระบบสามารถยกเลิกการลงทะเบียนได้ 

• ผู้ดูแลสามารถตรวจสอบประวัติการผ่านประตูได้ 

• ผู้ใช้งานสามารถมีแท็กเข้าได้เพียง1ใบต่อ1คนเท่านั้น 

• ผู้ใช้งานสามารถเข้าออกได้ภายในเวลาท่ีกำหนดเท่านั้น 

• ระบบจะต้องมีการรักษาความปลอดภัย รวมถึงมีการส่งข้อมูลแจ้งเตือนไป
ยังผู้ดูแลระบบได้ 
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บทท่ี 3 
วิธีการดำเนินงาน 

 การดำเนินงานและจัดทำการวิจัยนี้ เป็นการใช้แอพพลิเคชันไลน์และพัฒนาตู้ฆ่าเช้ือพัสดุด้วย
การควบคุมผ่านแอพพลิเคชันไลน์แผนการดำเนินการการออกแบบรวมไปถึงขั้นตอนการจัดทำอุปกรณ์ 
ขั้นตอนการดำเนินการ เพื่อพัฒนาตู้พัสดุและแอพพลิเคชันไลน์โดยรวบรวมข้อมูลความต้องการของ
ผู้ใช้งานและเลือกแนวทางในการดำเนินงานวิธีการใช้เครื่องมือและโปรแกรมต่างๆ ซึ่งสามารถสรุป
ขั้นตอนการดำเนินการวิจัยได้ดังนี้ 
 3.1 แผนการดำเนินงาน 
 3.2 ฟังก์ช่ันการทำงานของระบบ 
 3.3 ออกแบบช้ินงานและระบบ 
 3.4 เครื่องมือและอุปกรณ์ท่ีใช้ 
 3.5 ขั้นตอนการดำเนินงาน 
3.1 แผนการดำเนินงาน  
ตารางท่ี 3.1 แผนการดำเนินงานตาราง 2 

 

3.1.1 กำหนดปัญหา 

 ขอคำแนะนำจากอาจารย์ที่ปรึกษาเกี่ยวกับระบบการทำงานของแอพพลิเคชั่นไลน์ตู้ฆ่า
เชื้อพัสดุและอุปกรณ์พัสดุที่จะนำมาใช้และข้อมูลที่ต้องการคำนึงถึงต่อการใช้งานของผู้ใช้ จากนั้น
ดำเนินการเก็บข้อมูลจากแหล่งข้อมูลตามเว็บไซต์ เพื่อรวบรวมข้อมูลความต้องการ ปัญหาท่ีพบรวมถึง
ฟังก์ชันการทำงานท่ีสามารถช่วยให้การทำงานมีประสิทธิภาพ 
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3.1.2 ศึกษาความเปน็ไปได้ 

หลังจากรวบรวมความต้องการของระบบแล้ว จากนั้นนำข้อมูลที่ศึกษาความเป็นไปได้และ
ควรมีการทำงานอย่างไร รวมไปถึงการเลือกใช้พัสดุในการทำอุปกรณ์และแอพพลิเคชันในการทำการ
แจ้งเตือนสถานะของพัสดุ และนำไปเสนออาจารย์ที ่ปรึกษาเพื่อตรวจสอบความเป็นไปได้และขอ
คำแนะนำ 

3.1.3 วิเคราะห์ระบบ 

นำข้อมูลที่ได้จากการรศึกษารวบรวมได้มาวิเคราะห์ฟังก์ชันการทำงานของอุปกรณ์และการ
ทำงานของแอพพลิเคชันรวมถึงกระบวนการของระบบ 

3.1.4 ออกแบบช้ินงานและระบบ 

เป็นขั้นตอนการนำปัญหาและความต้องการของแอพพลิเคชันไลน์กับแบบตู้พัสดุ มาใช้ในการ
เลือกใช้ตัวอุปกรณ์ที่เหมาะสมกับระบบตู้และการแจ้งเตือนสถานะการทำงานของตู้พัสดุท่ีมีความ
เหมาะสม ผังงานของระบบ  Flowchart 
3.1.5 พัฒนาระบบและอุปกรณ์ 

เมื่อออกแบบตู้พัสดุเสร็จสมบูรณ์แล้ว นำตู้พัสดุกับแอพพลิเคชันไลน์ท่ีได้มาเช่ือมต่อกับตู้พัสดุ 
เพื่อให้ได้แอพพลิเคชันไลน์บอกที่แจ้งสถานะในการทำงานของตัวตู้ฆ่าเชื ้อได้ตามวัตถุประสงค์ท่ี
ต้องการ  
3.1.6 ทดสอบระบบและอุปกรณ์ 

จากการพัฒนาระบบและอุปกรณ์ นำแอพพลิเคชันไลน์และตัวอุปกรณ์มาตรวจสอบหา
ข้อผิดพลาด เพื่อให้แอพพลิเคชันไลน์สามารถทำงานได้ถูกต้องแม่นยำ 
3.1.7 สรุปผลและนำเสนอ 
         ดำเนินงานกระบวนการก่อนหน้านี้เสร็จสิ้นทั้งหมดแล้ว ทำการนำข้อมูลทั้งหมดมาจัดทำเป็น
เอกสารเพื่อใช้ในการนำเสนอต่อไป 
3.2 ฟังก์ชั่นการทำงานของระบบ  
3.2.1  ฟังก์การทำงานของระบบ  
3.2.1.1เริ่มต้นการตั้งค่าการทำงานในการรับค่าของ NFC ให้มีการอ่านค่าแท็กทำการตรวจสอบหา 
RFID ถ้า เจอ จะสามารถเปิดใช้ RELAY เพื่อเปิดใช้กลอนประตูกล่องพัสดุและจะจบการทำงานของ
ระบบ แต่ถ้าหากตรวจสอบแล้วไม่เจอ จะต้องทำการหาค่าระยะทางของเซ็นเซอร์ Ultrasonic ใหม่ 
ถ้าหากไม่เจอระยะทางท่ีน้อยกว่า 20 ซม. ถ้าไม่เจอจะกลับไปอ่านค่า NFC ค่าแท็กใหม่ ถ้าหาก
3.2.1.1 เจอระบบจะส่งข้อความเข้าไปใน line notify และจะทำการเปิดใช้งาน RELAY ในการเปิดไฟ 
UVC และจบการทำงาน 
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การแจ้งเตือนสถานการณ์ทำงาน 

- เมื่อมีการหยอดพัสดุลงตู้ฆ่าเช้ือ จะสามารถแจ้งเตือนผ่านแอพพลิเคชันไลน์ว่าพบ
พัสดุในตู้ฆ่าเช้ือและระบบจะทำการฆ่าเช้ือพัสดุ 

- ประโยชน์ของฟังก์ชัน เพื่อหลีกเล่ียงการสัมผัสพัสดุโดยตรง 
3.3 ออกแบบชิ้นงานและระบบ 
3.3.1 แผนผังงานของระบบ (Flowchart) 

 
รูปท่ี รูปที่ 2.4 แผนผังการทำงานของระบบ 

รูป 4 

 
 
 
 
 



13 
 

3.3.2 ตัวอย่างตู้ฆ่าเช้ือพัสดุด้วยการแจ้งเตือนผ่านแอปพลิเคชันไลน์ 
 

 
 

รูปที่ 2.5 ออกแบบโครงสร้างตู้ฆ่าเชื้อพัสดุด้วยการแจ้งเตือนผ่านแอปพลิเคชันไลน์ 

รูป 5 

 
 

รูปที่ 2.6  ขนาดของฝาตู้ 
รูป 6 
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รูปที่ 2.7 ด้านในตู้ฆ่าเชื้อพัสดุ 
รูป 7 

3.4 เคร่ืองมือและอุปกรณ์ที่ใช้ 

3.4.1 NodeMCU V3 ESP8266 
 NodeMCU V3 ESP8266 เป็นบอร์ดคล้าย Arduino ที่สามารถเชื่อมต่อกับ WiFi ได้, 
สามารถเขียนโปรแกรมด้วย Arduino IDE ได้เช่นเดียวกับ Arduino เหมาะแก่การนำมาใช้ทดลอง
เกี่ยวกับ Arduino, IoT, อิเล็กทรอนิกส์หรือนำไปใช้ในโปรเจคต่างๆภายในบอร์ดของ NodeMCU 
ESP8266 ประกอบไปด้วยไมโครคอนโทรลเลอร์ที่สามารถเชื่อมต่อ WiFi ได้ พร้อมอุปกรณ์อำนวย
ความสะดวกต่างๆ เช่น พอร์ต micro USB สำหรับจ่ายไฟ/อัปโหลดโปรแกรม, ชิพสำหรับอัปโหลด
โปรแกรมผ่านสาย USB, ชิพแปลงแรงดันไฟฟ้า และขาสำหรับเช่ือมต่ออุปกรณ์ภายนอก ดังรูปท่ี 2.8 
  จุดเด่นของ NodeMCU 

• สามารถเช่ือมต่อกับ WiFi ได้โดยไม่ต้องติดต้ังโมดูล WiFi เพิ่มเติม 

• ราคาถูกมาก เมื่อเทียบกับบอร์ดท่ีมี WiFi ในตัวรุ่นอื่นๆ  

• สามารถเขียน และอัปโหลดโปรแกรมลงบอร์ดด้วยโปรแกรม Arduino IDE 
ผ่านสาย USB  แบบเดียวกับท่ีใช้ชาร์จโทรศัพท์ได้ 

• สามารถอัปโหลดโปรแกรมผ่าน WiFi ได้ เรียกว่า Over the Air (OTA) 

• ตัวบอร์ดมีขนาดเล็ก (ประมาณ 5.5 x 3 cm.)  
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รูป 8 

               รูปที ่2.8  NodeMCU V3 ESP8266 
 

3.4.2 PN5180 โมดูล RFID/NFC 
 PN5180 โมดูล RFID/NFC เป็นอุปกรณ์ที่ใช้สัญญาณแม่เหล็กไฟฟ้าในการตรวจสอบ
ยืนยันตัวตน เป็นการผสมผสานกันระหว่างเทคโนโลยีการส่งข้อมูลแบบไร้สาย และเทคโนโลยีการ
เช่ือมต่อกันระหว่างอุปกรณ์  เทคโนโลยีไร้สายท่ีนำมาใช้ใน NFC คือเทคโนโลยีอาร์เอฟไอดี (RFID) ใช้
คล่ืนความถ่ี 13.56 Mhz มักใช้เป็นตัวอ่านคีย์การ์ดตามโรงแรมเพื่อใช้แทนกุญแจ หรือท่ีใช้ในมือถือใน
การสแกนจ่ายเงินผ่านมือถือแทนการถือกระเป๋าสตางค์ ดังรูปท่ี 2.9 
 

 
 

รูปที ่2.9 PN5180 โมดูล RFID/NFC 
รูป 9 

3.4.3 เซ็นเซอร์วัดระยะทาง Ultrasonic HC-SR04 
 เซ็นเซอร์วัดระยะทาง Ultrasonic HC-SR04 เป็นเป็นอุปกรณ์ใช้วัดระยะทางโดยไม่ต้อง
มีการสัมผัสกับตำแหน่งท่ีต้องการวัด วัดได้ตั้งแต่ 2 cm ถึง 400 cm โดยส่งสัญญาณอัลตร้าโซนิคค
วามถ่ี 40 kHz ไปท่ีวัตถุท่ีต้องการวัดและรับสัญญาณท่ีสะท้อนกลับมา พร้อมท้ังจับเวลาเพื่อนำมาใช้
ในการคำนวณระยะทาง ดังรูปท่ี 2.10     
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รูปที ่2.10 เซ็นเซอร์วัดระยะทาง Ultrasonic HC-SR04 
รูป 10 

3.4.4 รีเลย์โมดูล 5v ขนาด 2 ch 
 รีเลย์โมดูล 5v ขนาด 2 ch เป็นอุปกรณ์ที่เปลี่ยนพลังงานไฟฟ้าให้เป็นพลังงานแม่เหล็ก 
เพื่อใช้ในการดึงดูดหน้าสัมผัสของคอนแทคให้เปลี่ยนสภาวะ โดยการป้อนกระแสไฟฟ้าให้กับขดลวด 
เพื่อทำการปิดหรือเปิดหน้าสัมผัสคล้ายกับสวิตช์อิเล็กทรอนิกส์ ซึ่งเราสามารถนำรีเลย์ไปประยุกต์ใช้ 
ในการควบคุมวงจรต่าง ๆ เป็นโมดูลท่ีใช้ควบคุมโหลดได้ท้ังแรงดันไฟฟ้า DC และ AC ซึ่งโหลดสูงสุด 
(Maximum Load) คือ AC 250V/10A, DC 30V/10A โดยใช้สัญญาณในการควบคุมการทำงานด้วย
สัญญาณโลจิก TTL ทำงานด้วยสัญญาณแบบ Active Low, กระแสขับรีเลย์ (Drive Current) 15-
20mA., มีการออกแบบให้เป็น Isolate ด้วย Optocoupler, มี LED แสดงสถานะ Relay สามารถ
นำไปประยุกต์ใช้งาน PLC Control, บ้านอัจฉริยะ, ใช้ในโรงงานอุตสาหกรรม หรืองานอื่นๆ ข้ึนอยู่กับ
การเขียนโปรแกรมและการต่อใช้งานภายนอก สามารถเชื่อมต่อใช้งานกับบอร์ด Rasberry Pi, 
Arduino, ARM, MCS-51, AVR, PIC, 8051, DSP, MSP430, TTL logic ดังรูป 2.11 

 
รูปท่ี 2.11 รีเลย์โมดูล 5v ขนาด 2 ch 

รูป 11 
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3.4.5 กลอนประตูอิเล็กทรอนิกส์ 12-24V 
 กลอนประตูอิเล็กทรอนิกส์ 12-24V สามารถถอดเปลี่ยนตำแหน่งของหัวกลอนได้ เมื่อ
จ่ายไฟ กลอนจะหดเข้าไป และเมื่อไม่ได้จ่ายไฟ สปริงจะดันกลอนจะกลับมาท่ีเดิม ใช้เป็นกลอนไฟฟา 
เปิดปิดอุปกรณ์ เมื่อเราจ่ายไฟ 12V ให้โซลินอยด์ตัวนี้ทำการดูดเหล็กท่ียื่นออกมาเข้าไป และเมื่อไม่ได้
จ่ายไฟ สปริงจะดันกลอนกลับมาที่เดิม สามารถนำมาทำเป็นกลอนไฟเปิดปิดประตู อุปกรณ์ต่างๆได้ 
ทำจากเหล็ก ดังรูป 2.12 
 

 
รูปที่ 2.12 กลอนประตูอิเล็กทรอนิกส์ 12-24V 

รูป 12 

3.4.6 หลอดไฟ UVC 20W 
 หลอดไฟ UVC 20W เป็นหลอด UV ชนิดหลอดแก้ว สำหรับฆ่าเช้ือโรค ไวรัส แบคทีเรีย 
โดยจะมีรังสี UVC เป็นคล่ืนแม่เหล็กไฟฟ้าท่ีมีความยาวคล่ืน 200 – 280 mm มีความสามารถทำลาย
เช้ือโรคท่ีเรียกว่า Ultraviolet Germicidal Irrdiation (UVGI) ท่ีสามารถทำลายได้ท้ังแบคทีเรีย ไวรัส 
ราเส้นใย ยีสต์ ดังรูปท่ี 2.13 
 
 

 
รูป 13 

รูปที่ 2.13 หลอดไฟ UVC 
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3.5 ขั้นตอนการดำเนินงาน 

3.5.1 ขั้นตอนการเขียนแบบ 
 ผู้จัดทำได้ทำการออกแบบตู้ฆ่าเช้ือพัสดุ ดังรูปท่ี 2.14 

 

 
รูป 14 

รูปที่ 2.14 แบบตู้ฆ่าเชื้อพัสดุ 

 
3.5.2 ออกแบบวงจร 
 ผู้จัดทำได้ทำการออกแบบวงจร ดังรูปท่ี 2.15 

 
 

 
รูป 15 

รูปที่ 2.15 ออกแบบวงจร 
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 3.5.3 ขั้นตอนการตัดพลาสวูดท่ีใช้ในการประกอบตู้ฆ่าเช้ือ 

 ผู้จัดทำได้ทำการตัดพลาสวูดท่ีใช้ในการประกอบตู้ฆ่าเช้ือ ดังรูปท่ี 2.16 

 

    
รูป 16 

        รูปที่ 2.16 ตัดพลาสวูดทำตู้ฆ่าเชื้อ 

3.5.4 ขั้นตอนประกอบไม้เป็นโครงตู้ฆ่าเช้ือ 
ผู้จัดทำได้ทำการประกอบไม้เป็นโครงตู้ฆ่าเช้ือ ดังรูปท่ี  2.17 
    

 
รูป 17 

รูปที่ 2.17 ประกอบไม้เป็นโครงตู้ฆ่าเชื้อ 
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3.5.5 ขั้นตอนประกอบพลาสวูดเข้ากับไม้เพื่อทำเป็นตู้ฆ่าเช้ือ 
     ผู้จัดทำได้ทำการประกอบพลาสวูดเข้ากับไม้เพื่อทำเป็นตู้ฆ่าเช้ือ ดังรูปท่ี 2.18 

 

      
รูป 18 

รูปที ่2.18 ประกอบพลาสวูดเข้ากับไม้เพ่ือทำเป็นตู้ฆ่าเชื้อ 
 

3.5.6 ขั้นตอนเทสระบบไฟฟ้าและติดต้ังระบบ 
 ผู้จัดทำได้ทำการเทสระบบไฟฟ้าและติดต้ังระบบ ดังรูปท่ี 2.19 

 

 
รูป 19 

รปูที ่2.19 เทสระบบไฟฟ้าและติดต้ังระบบ 
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รูป 20 

รูปที ่2.20 ติดต้ังหลอดไฟ UVC 

 
 

 
รูป 21 

รูปที ่2.21 ติดต้ังและเทสกลอนประตูไฟฟ้า 
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3.5.7 ขั้นตอนการทดสอบการทำงานของอุปกรณ์ 
 หลังจากท่ีผู้จัดทำประกอบอุปกรณ์เสร็จ ได้ทำการทดสอบการทำงานของอุปกรณ์ โดย
ทำการเปิดระบบเพื่อให้ระบบทำงาน เพื่อดกูารทำงานของอุปกรณ์ว่าเป็นไปตามเงื่อนไขท่ีกำหนด
หรือไม่ ซึ่งในการทดสอบผู้ทดสอบได้ทำการเก็บข้อมูลเพื่อประกอบรายงานและบันทึกผลการ
วิเคราะห์ต่อไป ดังรูปท่ี 2.22 

 

 
รูป 22 

รูปที ่2.22 ทดสอบการทำงานของระบบและอุปกรณ์ 
 

3.5.8 ขั้นตอนการจัดทำรูปเล่มปริญญานิพนธ ์
 เพื่ออธิบายและแสดงผลอย่างเป็นทางการ ของการจัดทำตามขั้นการดำเนินงาน 
ท้ังหมด โดยนำเสนอออกมาเป็นรูปเล่มท่ีครบถ้วน เป็นระบบและมีความถูกต้อง 
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บทท่ี 4 
   ผลการดำเนินงาน  

 การพัฒนาตู้ฆ่าเชื้อพัสดุด้วยการควบคุมผ่านแอปพลิเคชันไลน์ จัดทำขึ้นเพื่อลดโอกาส
การติดเชื้อไวรัสโคโรนาและการสัมผัสกับละอองสารคัดหลั่งจากน้ำลายผ่านระบบทางเดินหายใจ ท่ี
อาจติดมากับพัสดุได้ โดยมีวัตถุประสงค์เพื่อให้ผู ้ใช้งานมีความสะดวกสบายในการใช้งานผ่านแอป
พลิเคชันไลน์แบบออนไลน์บนเครือข่ายอินเตอร์เน็ตโดยควบคุมการทำงานของระบบผ่านสมาร์ทโฟน 
และยังสมารถตรวจสอบสถานะและประวัติการฆ่าเช้ือของพัสดุได้อย่างรวดเร็ว และ เพื่อช่วยป้องกัน
การเสียหายและการสูญหายของพัสดุ โดยโครงสร้างของระบบมี ดังนี้ 

4.1 ผลการดำเนินงานจากการพัฒนาตู้ฆ่าเชื้อพสัดุด้วยการควบคุมผ่านแอปพลิเคชันไลน์ 

 จากภาพตัวอย่างมีการจัดเตรียมเครื่องมือและอุปกรณ์ต่างๆจัดเตรียมซอฟแวร์ และ
ฮาร์ดแวร์ เพื่อใช้ในการออกแบบและพัฒนาตู้ฆ่าเชื้อพัสดุด้วยการควบคุมผ่านแอปพลิเคชันไลน์ โดย
โปรแกรมท่ีใช้ประกอบด้วย 
 4.1.1 Arduino IDE 
 

 
รูปที่ 2.23 Arduino IDE 

รูป 23 

 Arduino IDE เป็นโปรแกรมท่ีเลือกใช้สำหรับการเขียนโปรแกรมควบคุมและสามารถท่ี
จะเลือกใช้โปรแกรมแบบ online IDE หรือ desktop IDE  
การใช้งานโปรแกรม Arduino IDE 

ใช้ในการเขียนโปรแกรมควบคุมตัวระบบเซ็นเซอรท้ั์งหมดภายในกล่องพัสดุ ได้แก่ เซ็นเซอร์
ตรวจจับพัสดุ เซ็นเซอร์RRFID และ ทำการส่งเเจ้งเตือนไปยัง Line Notify 
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 4.1.2 Line Notify 
 บริการท่ี Line ได้เตรียมไว้ให้ในรูปแบบของ API ให้กับนักพัฒนานัน้ สามารถนําไปใช้ต่อ
ยอด พัฒนาโปรเจค ท่ีมีความต้องการส่งข้อความในการแจ้งเตือนเข้าไปยัง บัญชีส่วนตัวของเรา หรือ
กลุ่มได้  
การใช้งานโปรแกรม Line Notify 
ใช้ในการตรวจสอบสถานะของการทำงานของระบบตู้พัสดุว่าทำงานตามท่ีได้ต้ังไว้หรือไม่และใช้ในการ
ติดตามสถานะแจ้งเตือนผลการทำงานของตู้เมื่อมีการนำส่งพัสดุเข้าภายในตู้ 
 

 
รูป 24 

รูปที่ 2.24 Line Notify 
 

4.2 ทดสอบระบบและการทำงานของอุปกรณ์ 

 4.2.1 การทดสอบ Board Controller โดยทดสอบการเช่ือมต่อ WiFi ดังรูปท่ี 2.25 
 

 
รูป 25 

รปูที่ 2.25 รูปการทดสอบ Board Controller เพ่ือเช็คการเชื่อมต่อ wifi  
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 4.2.2 การทดสอบ เซ็นเซอร์วัดระยะทาง Ultrasonic (HC-SR04) ว่าตรวจพบวัตถุ
หรือไม่  จากผลการทดสอบพบว่า เซ็นเซอร์มีการตรวจพบวัตถุท่ีเข้ามาในกล่อง ดังรูปท่ี 2.26 

 
รูป 26 

รูปที ่2.26 รูปการทดสอบวัดระยะทาง Ultrasonic 
 

   4.2.3 การทดสอบการทำงานของ RFID ถ้าขึ้นรหัสแปลว่าสามารถใช้งานได้ดังรูปท่ี 2.27 
 

  
รูป 27 

รูปที่ 2.27 รูปการทดสอบการทำงานของ RFID 

 
 4.2.4 การทดสอบหลอดไฟว่าหลอดไฟว่าติดไหม ดังรูปท่ี 2.28 
 

 
รูป 28 

รูปที่ 2.28 รูปการทดสอบหลอดไฟ 
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4.3 ทดสอบระบบแจ้งเตือนผ่านไลน ์

 

 
รูป 29 

รูปที่ 2.29 การแจ้งเตือนผ่านไลน์ 
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บทท่ี 5 
   สรุปผลและข้อเสนอแนะ 

 ในบทนี้จะกล่าวถึงบทสรุปและข้อเสนอแนะ การพัฒนาตู้ฆ่าเช้ือพัสดุด้วยการควบคุมผ่าน
แอปพลิเคชันไลน์ เพื่อเป็นพื้นฐานท่ีจะนำไปสู่การพัฒนาต่อไป 

5.1 สรุปผลดำเนินงาน 

 จากการจัดทำการพัฒนาตู้ฆ่าเช้ือพัสดุด้วยการควบคุมผ่านแอปพลิเคชันไลน์พบว่าการ
จัดระบบท่ี จัดทำขึ้น สามารถอำนวยความสะดวกในการใช้งาน ได้ดังนี้ 
 5.1.1 การใช้งานระบบของผู้ใช้งานมีความสะดวกมากยิ่งขึ้น 
 5.1.2 ระบบสามารถตรวจสอบการทำงานของตู ้พัสดุฆ่าเชื ้อได้อย่างรวดเร็วและมี
ประสิทธิภาพ 
 5.1.3 ระบบสามารถตรวจสอบประวัติการฆ่าเช้ือของตู้พัสดุได้ 
 5.1.4 ระบบมีความปลอดภัยสามารถป้องกันการสูญหายของพัสดุได้ 

5.2 ปัญหาและอุปสรรค 

 5.2.1เมื่อทำการเริ่มเปิดใช้งานระบบตู้พัสดุฆ่าเช้ือตัวตู้พัสดุจะมีการกระชากของไฟฟ้าจะ
ทำให้ระบบเกิดการเปิดการเข้าใช้งานท่ีล่าช้าเกิดขึ้นและอาจทำให้ตัวเซ็นเซอร์เสียหายหรือพังได้ 
 5.2.2 ถ้าเกิดปิดประตูตู้พัสดุไม่สนิทตอนท่ีนำพัสดุออกมาจากตู้พัสดุและเครื่องมีการทำ
การฆ่าเช้ืออยู่ในช่วงถนัดไปจะทำให้กลอนประตูทำงานหนักจนเกิดความร้อนท่ีกลอนประตูจะทำให้ตัว
ระบบของกลอนประตูไม่สามารถทำงานได้และทำให้กลอนประตูไม่สามารถล็อคได้สักพักใหญ่จะต้อง
รอจนกว่ากลอนประตูจะเย็นลงแล้วระบบกลอนประตูถึงจะกลับมาทำการล็อคใหม่ได้อีก 
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ภาคผนวก ก 

ชุดคำสั่งควบคุมการทำงานของ NodeMCU V3 ESP8266 
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ภาคผนวก ข 

คู่มือการใช้งานการพัฒนาตู้ฆ่าเชื้อพัสดุด้วยการควบคุมผ่านแอปพลิเคชันไลน์ 
 

ขั้นตอนการการใช้งานการพัฒนาตู้ฆ่าเช้ือพัสดุด้วยการควบคุมผ่านแอปพลิเคชันไลน์ 
 1.ขั้นตอนแรกเสียบปล๊ักไฟจากโครงงานเข้าท่ีเต้ารับ 
 

 
 

รูปเสียบปลั๊กไปจากโครงงาน 
 

 2.นำกล่องพัสดุใส่ในตู้ฆ่าเช้ือและจะมีการแจ้งเตือนผ่านแอปพลิเคชันไลน์ว่ามีพัสดุมาส่ง 
 

 
 

รูปใส่กล่องพัสดุ 
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รูปแจ้งเตือนว่ามีพัสดุมาส่งผ่านแอปพลิเคชันไลน์ 
 

 3.รอตูฆ้่าเช้ือทำการฆ่าเช้ือพัสดุ 15 วินาทีและจะมีการดำเนินการแจ้งเตือนผ่านแอป
พลิเคชันไลน์ว่าพัสดุกำลังฆ่าเช้ืออยู่ 
 

 
 

รูปตู้กำลังฆ่าเชื้อพัสดุ 
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รูปแจ้งเตือนว่ามีพัสดุกำลังการฆ่าเชื้อผ่านแอปพลิเคชันไลน์ 
 

 4.นำพัสดุออกจากตู้ฆ่าเช้ือเมื่อได้รับการแจ้งเตือนผ่านไลน์โดยใช้ RFID ในการเปิดตู้เพื่อ
นำพัสดุออกมา 

 
 

รูปใช้ RFID เพ่ือเปิดตู้ 
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รูปหยิบกล่องพัสดุออกจากตู้พัสดุเมื่อสิ้นสุดการฆ่าเชื้อ 
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ประวัติผู้จัดทำ 

 

 
 

ชื่อ-นามสกุล :           นางสาว ลลิตวดี พูนสวัสด์ิ 
รหัสนักศึกษา :          116210906087-8 
สาขาวิชา :               สาขาเทคโนโลยีสารสนเทศ  
วัน/เดือน/ปีเกิด :       วันท่ี 20 ธันวาคม 2543 
ประวัติการศึกษา :      มัธยมศึกษาตอนต้น     โรงเรียนนางรอง 
                             ปีท่ีสำเร็จการศึกษา      2558 
                            มัธยมศึกษาตอนปลาย  โรงเรียนบดินทรเดชา (สิงห์ สิงหเสนี) สมุทรปราการ 
                             ปีท่ีสำเร็จการศึกษา      2561 
ที่อยู่ :                      2105/34 ม.15 ต.บางเสาธง อ.บางเสาธง จ.สมุทรปราการ 10570 
อีเมล์ :                     p0911019060@gmail.com 
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ประวัติผู้จัดทำ 
 

 
 

ชื่อ-นามสกุล :           นางสาว ภัทรภร ไชยลังการ์ 
รหัสนักศึกษา :          116210906121-5 
สาขาวิชา :               สาขาเทคโนโลยีสารสนเทศ  
วัน/เดือน/ปีเกิด :       วันท่ี 18 ตุลาคม 2543 
ประวัติการศึกษา :      มัธยมศึกษาตอนต้น     โรงเรียนปากเกร็ด 
                             ปีท่ีสำเร็จการศึกษา      2558 
                            มัธยมศึกษาตอนปลาย  โรงเรียนปากเกร็ด 
                             ปีท่ีสำเร็จการศึกษา      2561 
ที่อยู่ :                      8/560 ซอยวัดเวฬุวนาราม15 ถนนวัดเวฬุวนาราม 
                             แขวงดอนเมือง เขตดอนเมือง กรุงเทพมหานคร 10210 
อีเมล์ :                     Phattharaphronmint30@gmail.com 

 

 
 
 
 
 
 


